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CZESC OPISOWA

| OPIS TECHNICZNY

DO PROJEKTU ORGANIZAC)I RUCHU NA CZAS ROBOT

PRZY PRZEBUDOWIE DROGI POWIATOWEJ NR 1145 N

MILEJEWO — NOWE MONASTERZYSKO — MtYNARY

NA ODCINKU MILEJEWO — MAJEWO OD KM 0+000 DO KM 2+656,80

1. PRZEDMIOT | ZAKRES OPRACOWANIA

1.1.

1.2.
1.3.
1.4.

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas robét w ramach przebudowy
drogi powiatowe]j nr 1145 N Milejewo (od drogi wojewddzkiej nr 504) — Nowe Monasterzysko —
Mtynary na odcinku Milejewo — Majewo od km 0+000 do km 2+646,84.

Projekt zawiera rozwigzania w zakresie oznakowania pionowego.

Projekt stanowi branzowg czes¢ dokumentacji projektowe;.

Projekt sktada sie z czesci opisowej i graficznej.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

2.1,
2.2,

2.3.
2.4

2.5.

2.6.

2.7.

2.8.

2.9.

Umowa z Inwestorem

Mapa sytuacyjno — wysokos$ciowa w skali 1:500 do celéw projektowych opracowana przez
Przedsiebiorstwo Geodezyjno — Kartograficznych ,GEOEXPRES”.

Ustawa o drogach publicznych (Dz. U. z 2000 r. Nr 71, poz. 838 z pdzniejszymi zmianami).
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow jakim powinny odpowiadad drogi publiczne i ich usytuowanie

(Dz. U. Nr 43 z 1999 roku, poz. 430).

Ustawa z dnia 20.06.1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2003 r. Nr 58, poz. 515,

z pbézniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
31.07.2002 r. w sprawie znakdéw i sygnatow drogowych (Dz. U. nr 170, poz. 1393).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkdw technicznych dla znakdéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen

bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz.
2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzeniem (Dz. U. z 2003 r. Nr 177, poz. 1729).
Wizja i pomiary polowe



3. OPIS PROJEKTOWANEGO ROZWIAZANIA

Przebudowa drogi powiatowej nr 1145 N Milejewo (od drogi wojewddzkiej nr 504) — Nowe
Monasterzysko — Mtynary na odcinku Milejewo — Majewo od km 0+000 do km 2+646,84 polega na
poszerzeniu, wyprofilowaniu i wzmocnieniu istniejgcej nawierzchni bitumicznej do przeniesienia
obcigzenia KR3, oraz wykonaniu chodnikéw na terenie zabudowy wsi Milejewo i wsi Majewo,
wykonaniu miejsc postojowych w miejscowosci Milejewo, wykonaniu zatok autobusowych w
miejscowosci Majewo, wykonaniu instalacji odwodnienia drogi we wsi Milejewo zjazdéw do posesji
oraz drég polnych, remontu istniejgcych przepustéow pod droga.

Zakres opracowania obejmuje rowniez uporzadkowanie geometrii skrzyzowania od krawedzi drogi
wojewddzkiej, poprzez zjazdy z drogi powiatowej w lewo i w prawo.

Zgodnie z opracowanym projektem drogowym zaprojektowano oznakowanie pionowe i poziome dla
przebudowywanego odcinka drogi.

4. ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS PROWADZENIA ROBOT

Poniewaz realizacja prac zwigzanych z przebudowg drogi wigze sie z zajeciem czesci jezdni na
potrzeby prowadzonych robdt lub postdj i prace sprzetu ciezkiego ktére mogg istotnie powodowac
utrudnienie i zagrozenie dla ruchu, zachodzi koniecznos¢ wprowadzenia czasowej organizacji ruchu
na czas prowadzenia robot.

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robdt nie przewiduje catkowitego zamkniecia ruchu na
czas prowadzenia robot.

Prowadzone w trakcie przebudowy drogi powiatowej prace, ktére mogg powodowal istotne
utrudnienie w ruchu dotyczg gtdéwnie:

- wykonywania poszerzen jezdni

- budowy chodnikéw

- budowy parkingédw wzdtuz krawedzi drogi

- wykonywania robét ziemnych na poboczach

- remontow przepustéw pod drogg

- budowe zjazddw z drogi

- wykonywania poszczegdlnych warstw konstrukcyjnych nawierzchni drogi powiatowe;j.

Wykonawca prowadzacy roboty w pasie drogowym zobowigzany jest do utrzymania w nalezytym
stanie wszystkich srodkéw technicznych uzytych do oznakowania i zabezpieczenia miejsca robét.
Zabezpieczenie i oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym powinno byé dostosowane do
wystepujacych utrudnied na drodze, a takie zapewnié¢ bezpieczernstwo uczestnikom ruchu oraz
osobom wykonujgcym te roboty.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca robdt na drodze
powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien jak i nocy oraz utrzymanie w nalezytym stanie przez
okres trwania robét.

Projektuje sie wykonanie znakdow $rednich (S), o wymiarach przedstawionych w ponizszej tabeli:

Kategoria znakéw
Grupa A B ¢
snakéw Symbol ostrzegawcze zakazu nakazu
Dtugos¢ boku Srednica
(mm) (mm)
Srednie S 900 800 600




Znaki pionowe nalezy umiescic¢ tak aby odlegto$¢ znaku od krawedzi drogi byta nie mniejsza niz 0,5m.
Odlegtos¢ znaku od drogi mierzy sie w poziomie od krawedzi drogi (wystajgcy krawezinik) do
najblizszego skrajnego punktu tarczy znaku. Znaki A, B, C nalezy umiesci¢ na wysokosci min. 2 m. Do
oznakowania pionowego nalezy zastosowac tylko materiaty atestowane. Dla zabezpieczenia robdt
nalezy stosowaé znaki pionowe na folii odblaskowej. Tarcza znaku musi by¢ zamocowana do
konstrukcji wsporczej w sposéb uniemozliwiajacy jej przesuniecie lub obrét. Znak drogowy pionowy
musi by¢ wykonany w sposdb trwaty, zapewniajacy petng czytelnosc przedstawionego na nim symbolu
lub napisu w catym okresie jego uzytkowania.

Wszystkie zapory drogowe powinny by¢é umieszczone na wysokosci 0,9 m do 1,1 m mierzac od
poziomu nawierzchni drogi do gérnej krawedzi zapér i wykonane z folii odblaskowej, nie dopuszcza sie
zadnych przerw wzdtuz zapér.

Projekt organizacji ruchu na czas robét nie przewiduje oznakowania poziomego.

W zaleznosci od rodzaju i lokalizacji prac przewidziano cztery rodzaje schematéw oznakowania robét:
1. Oznakowanie i zabezpieczenie robo6t prowadzonych w poboczu.

Roboty prowadzone w poboczu, bez zajmowania czesci pasa drogi przez pracujgcy sprzet (dla
wykonywania poboczy oraz renowacji rowdéw), nalezy oznakowac znakiem ostrzegawczym A-14
»roboty na drodze”. Zabezpieczenie robdt w poboczu nalezy dokona¢ przez wygrodzenie miejsca
robot tasmami ostrzegawczymi U-22b w kolorze biato-czerwonym.

Powyzszy schemat oznakowania robot obrazuje rysunek nr 1/1

2. Oznakowanie i zabezpieczenie robdt prowadzonych przy wytaczeniu czesci powierzchni jezdni z
ruchu.

Oznakowanie robdét prowadzonych przy wylaczeniu czesci powierzchni jezdni (wykonywanie

poszerzen istniejgcej nawierzchni) z ruchu nalezy oznakowad poprzez:

- wygrodzenie strefy robdét wzdtuz krawedzi jezdni tablicami kierujgcymi U-21a i U-21b w
odstepach nie wiekszych niz 10 m w obszarze zabudowanym i co 20 m poza obszarem
zabudowanym

- znak A-14 ,roboty na drodze” — 2 szt.

- znak B-33 ,,ograniczenie predkosci do 30 km/h” — 2 szt.

- znak A-12b ,zwezenie jezdni prawostronne” — 1 szt.

- znak A-12c ,,zwezenie jezdni lewostronne” — 1 szt.

W poprzek jezdni od strony najazdowej dla pojazdéw samochodowych nalezy ustawic tablice

kierujgce U-3d, natomiast z drugiej strony prowadzonych robdt nalezy ustawié¢ zapore drogowg

pojedynczg szerokg U-20b.

Ograniczenie predkosci powinno obowigzywad jedynie na niezbednie koniecznym odcinku, dlatego
za miejscem robot nalezy odwota¢ wprowadzenie ograniczenia predkosci:

- znak B-34 , koniec ograniczenia predkosci” — 2 szt.

Powyzszy schemat oznakowania robot obrazuje rysunek nr 1/2



3. Oznakowanie i zabezpieczenie robét prowadzonych przy jednostronnym zajeciu jezdni.

Czes$¢ robdt prowadzona bedzie przy jednostronnym zamknieciu jezdni tzw. metodg potéwkowa.

Tq metode przewidziano dla ukfadania warstw konstrukcyjnych nawierzchni.

Prowadzac roboty nalezy pozostawié dla przejazdu pojazddw szeroko$¢ minimum 2,75 m.

Dla zabezpieczenia robdt nalezy oznakowad poprzez:

- wygrodzenie strefy robdét wzdtuz krawedzi jezdni tablicami kierujgcymi U-21a i U-21b w
odstepach nie wiekszych niz 10 m w obszarze zabudowanym i co 20 m poza obszarem
zabudowanym

- znak A-14 ,roboty na drodze” — 2 szt.

- znak B-33 ,,0ograniczenie predkosci do 30 km/h” — 2 szt.

- znak B-25 ,,zakaz wyprzedzania” — 2 szt.

- znak A-12b ,zwezenie jezdni prawostronne” - 1 szt.

- znak A-12c ,,zwezenie jezdni lewostronne” — 1 szt.

W poprzek jezdni od strony najazdowej dla pojazdéw samochodowych nalezy ustawié tablice
kierujgce U-3d, natomiast z drugiej strony prowadzonych robdt nalezy ustawi¢ zapore drogowa
pojedynczg szerokg U-20b.

Wprowadzone ograniczenia powinny obowigzywac jedynie na niezbednie koniecznym odcinku,
dlatego za miejscem robdt nalezy odwota¢ wprowadzenie ograniczenia:

- znak B-42 ,koniec zakazow”

Zwezony odcinek drogi nie moze by¢ dtuzszy niz 150 m.

Gdy odcinek prowadzonych robdt jest dtuzszy niz 150 lub nie ma wzajemnej widocznosci
kierowcéw znajdujacych sie na przeciwlegtych korcach zwezonego odcinka wdéwczas nalezy
wprowadzié¢ ruch wahadtowy jedynie przy zapewnieniu kierowania ruchem za pomocga sygnalizacji
Swietlnej lub przez osoby uprawnione

Powyzszy schemat oznakowania robdt obrazuje rysunek nr 1/3

4. Oznakowanie i zabezpieczenie robét prowadzonych przy jednostronnym zajeciu jezdni
przy gtebokosci wykopéw powyzej 0,5 m.

Remont istniejacych przepustéw pod drogg powiatowg przewidziano metodg potéwkowq przy
jednostronnym zamknieciu jezdni. Metoda ta wymaga od Wykonawcy szczegdlnej starannosci w
zakresie oznakowania robét.

Prowadzac roboty nalezy pozostawic¢ dla przejazdu pojazdéw szeroko$é minimum 2,75 m.

Za zaporg zamykajgca ruch nalezy usypac pryzme piasku lub kruszywa o dtug. min. 5 m i wysokosci
min 0,50 m.

Dla zabezpieczenia robét nalezy oznakowad poprzez:

- wygrodzenie strefy robdét wzdtuz krawedzi jezdni tablicami kierujgcymi U-21a i U-21b w
odstepach nie wiekszych niz 10 m w obszarze zabudowanym i co 20 m poza obszarem
zabudowanym

- znak A-14 ,roboty na drodze” — 2 szt.

- znak B-33 ,,ograniczenie predkosci do 30 km/h” — 2 szt.

- znak B-25 ,,zakaz wyprzedzania” — 2 szt.

- znak A-12b ,zwezenie jezdni prawostronne” - 1 szt.

- znak A-12c ,,zwezenie jezdni lewostronne” — 1 szt.



W poprzek jezdni od strony najazdowej dla pojazdéw samochodowych nalezy ustawié tablice
kierujgce U-3d, natomiast z drugiej strony prowadzonych robdt nalezy ustawié zapore drogowg
pojedynczg szerokg U-20b.
Wprowadzone ograniczenia powinny obowigzywac jedynie na niezbednie koniecznym odcinku,
dlatego za miejscem robdt nalezy odwota¢ wprowadzenie ograniczenia:

- znak B-42 ,koniec zakazow”

W przypadku gdy prowadzenie ruchu wahadtowego na zwezonym fragmencie jezdni jest
niemozliwe z uwagi np. na zukosowanie s$ciany wykopu, nalezy wykonaé w rejonie robét
poszerzenie jezdni dla zapewnienia minimalnej szerokosci pasa ruchu 2,75 m.

Powyzszy schemat oznakowania robdt obrazuje rysunek nr 1/4

Asystent projektanta : inz. Grzegorz Walczak

Projektant : inz. Wincenty Kulbacki
uprawniony projektant, kierownik
budowy i robét w specjalnosci
konstrukcyjno-budowlanej bez ograniczen
Nr 156/01/0L; 771/EL/84; 1138/EL/87

Elblag, grudzien 2008 r.
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PROJEKT OZNAKOWANIA ROBOT
PROWADZONYCH W POBOCZU

B

BIURO INWESTYCYJNE
PROJEKTOWANIE | NADZORY
inz. Wincenty Kulbacki

82-300 Elblag, ul. Jana Il Sobieskiego 25
tel. 0552357178 0501647373

e-mail: wincenty.kulbacki@neostrada.pl

Nazwa obiektu

droga powiatowa Nr 1145N

Milejewo - nowe Monasterzysko - Mtynary

Adres obiektu Powiat: Elblgski Gmina: Milejewo droga Nr 1145N
. [Stadil i
Inwestor ZARZAD DROG POWIATOWYCH W ELBLAGU Z/S W PASLEKU | "
P.B.W.
Tyt PROJEKT OZNAKOWANIA NA CZAS ROBOT —
opracowania Projekt przebudowy drogi powiatowej Nr 1145 N drogi
odcinek Milejewo - Majewo od km 0+000,00 do km 2+656,80
Zespot projektowy imig i nazwisko nr uprawnien podpis Data opracowania
Opracowat inz. Grzegorz WALCZAK 10/2008
Rysnr:
Projektowat drogi inz . Wincenty KULBACKI 156/01/0L 1 I1
Skala 4 ,
Kierownik Biura inz . Wincenty KULBACKI 156/01/0L 1 500
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PROJEKT OZNAKOWANIA ROBOT
PRZY WYLACZENIU CZESCI POWIERZCHNI JEZDNI Z RUCHU
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PROJEKT OZNAKOWANIA ROBOT

PRZY JEDNOSTRONNYM ZAJECIU JEZDNI
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PROJEKT OZNAKOWANIA ROBOT
PRZY JEDNOSTRONNYM ZAJECIU JEZDNI

PRZY GLEBOKOSCI WYKOPOW POWYZEJ 0,5m
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B-42

Wykop o gtebokosci pow. 0,5m

Pryzma zabezpieczejaca

¢4

0 wysokosci min. 0,50m
i szeroko$ci min. 5m
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