SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT 49

ST- D 05.01 UMOCNIENIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem poboczy z mieszanki optymalnej, ktére zostang wykonane w ramach
inwestycji

1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z

wykonaniem poboczy z mieszanki optymalnej i obejmuja:
- zageszczenie podioza,

= dostarczenie materiatu z mieszanki optymalnej,

- roztozenie materiatu,

- zageszczenie poboczy,
= przeprowadzenie pomiaréw i bada laboratoryjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdéw,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odklad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy pofozone poza pasem

drogowym.
1.4.4. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem poprawiajgcym skiad
granulometryczny i wtasciwosci gruntu rodzimego.

1.4.5. Wskaznik réznoziarnistoéci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntéow niespoistych,
okreslona wedtug wzoru:

U= Ye
dg
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu (mm),
d1o - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu (mm).

1.4.6. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST - 00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST - 00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST - 00.00
Mymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

2.1.1. Mieszanka gliniasto-piaskowa
Optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa powinna mie¢ ramowy skfad uziarnienia wedtug tablicy 1.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiada¢ uziarnienie ciggte i leze¢ w obszarze okreslonym na rysunku

1.

2.1.2. Mieszanka gliniasto- zwirowa
Optymalna mieszanka gliniasto- wirowa powinna mie¢ ramowy skfad uziarnienia wedtug tablicy 2.

Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiada uziarnienie ciagte i leze¢ w obszarach okreslonych na rysunku

2.

Tablica 3. Ramowy sktad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-piaskowej

Lp. Whasciwosé Wymagania
1 Zawartosc frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0 do 10
2 Zawarto$c¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 70 do 85
3 Zawarto$c frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05 mm), % od 12 do 23
4 Zawartosc frakcji itowej (ponizej 0,002 mm), % od3do7
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-piaskowej

Tablica 4. Ramowy skfad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-zwirowej

Wymiar oczek Przechodzi przez sito, %

kwadratowych sit (mm) na warstwe dolna na warstwe gorng
40 - 100 B -
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Rysunek 2. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek gliniasto- zwirowych

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST - 00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania poboczy
Wykonawca przystepujgcy do wykonania robét okreslonych w niniejszej ST powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- spycharek, rowniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania i profilowania,
- zgarniarek, spycharek lub réwniarek do rozktadania mieszanki optymainej,
- rozsypywarek roiniczych wyposazonych w ostony przeciwpylne i szczeliny o regulowane] szerokoéci do

rozsypywania spoiw,
- sprzetu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchome mieszarki do

wymieszania gruntu z materiatami ulepszajgcymi,

- przewoznych zbiornikow na wode (drogowe, rolnicze itp.) wyposazonych w urzadzenia do rownomiernego
i kontrolowanego dozowania wody,

- walcdw i zagegszczarek do zageszczania wyprofilowanej warstwy gruntu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST - 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta z dowolnych &rodkow

transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogélne" pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania krawedzi podtoza pobocza powinny byc
wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia w rzedach rownolegtych do krawedzi drogi.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwi¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét
w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Przed wykonaniem pobocza z mieszanki optymalnej nalezy oczyscic¢ i przygotowac podtoze.

5.3. Wykonanie poboczy

5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki optymalnej gruntowej

Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu
mieszanki optymalnej oraz prébki gruntéw przeznaczonych na mieszanke, pobrane w obecno ci Inzyniera.
Zaprojektowany sktad mieszanki powinien odpowiada wymaganiom podanym w tablicy 1 i na
rysunku 1 lub w tablicy 2 i na rysunku 2 i zawiera :
- opis i wyniki badan gruntéw,
- okreslenie wilgotnosci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podanej w normie PN-B-04481 [3].

5.3. Wbudowanie mieszanki optymalnej

Miejsce, w ktérym wykonywane bedzie pobocze z mieszanki optymalnej, nalezy wytyczy¢ $Scisle z
dokumentacjg projektowa, wyprofilowa¢ do uzyskania po danych w dokumentacji spadkow poprzecznych i
podtuznych ,doprowadzi do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie ulozy w nim warstw materiatu
uzupetniajacego w postaci mieszanek optymalnych okreslonych w pkt. 2. Wilgotnoé¢ optymalng i maksymailng
gestosc¢ szkieletu gruntowego mieszanek nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupeiniajgcego nalezy prowadzi od krawedzi poboczy w
kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by zaakceptowany przez Inzyniera.
Zageszczona powierzchnia powinna by réwna, posiada spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w
dokumentacji projektowej, oraz nie posiada $ladéw po przejsciu walcoéw lub zageszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wediug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]. Pobocze z
mieszanki optymalnej powinno by¢ obnizone o 3.0 cm od krawedzi jezdni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w ST - 00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw propenowanych do
uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug punktu 5.3.1

6.3. Badania w czasie roboét
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie prowadzenia robot podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce
roboczej

1 Uziarnienie mieszanki uzupetniajacej 2 prébki
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2 Wilgotnos¢ optymalna mieszanki uzupetniajacej 2 prébki
3 Wilgotno$¢ optymalna gruntu w $cietym poboczu 2 probki
4 Wskaznik zageszczenia na $cinanych lub uzupetnianych
2razy na1km
poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznych wykonanych poboczy
Czestotliwosc oraz zakres pomiaréw pe zakonczeniu robét podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw $cinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. | Wyszczegodlnienie Minimalna czestotliwosé pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100m

2 Rownos¢ podiuzna ——

3 Rownos¢ poprzeczna

4 Rzedne wysokosciowe co 100 m

5 Szeroko§¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 1%.

6.4.2. Réwno poboczy
Nieréwnosci podituzne i poprzeczne nalezy mierzy tat 4-metrow wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przeswit pod fata nie moze przekracza¢ 15 mm.

6.4.3. Rzedne wysokos$ciowe

Odchylenie rzednych wysokosciowych pobocza od rzednych projektowanych nie powinno byé
wieksze niz + 1 cmi-1cm.

6.4.4. Szeroko$¢ pobocza
Szerokos¢ nawierzchni nie moze rézni sie od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz + 10 cm i -5 cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robot na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST - 00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST - 00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m” robét obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robét,

- zageszczenie podtoza,
- odwiezienie gruntu na odkfad,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

dostarczenie materiatu z mieszanki optymalnej,

roztozenie materiatu,
zageszczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10.1. Normy

1.

Noos w N

PN-B-04481
BN-68/8931-04

BN-77/8931-12
PN-B-04452
PN-B-04481
PN-B-04493
PN-B-06714-15

10.2. Inne materiaty

Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i tatg

Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Grunty budowlane. Badania polowe

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

8. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne



