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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z odtworzenie trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych w
ramach realizacji inwestycji: ,, Remont nawierzchni chodnika drogi powiatowej nr 1181 N ulicy
Westerplatte (odc. od wjazdu na dworzec PKP do bazy GDDKIA) w Pasteku.”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na wykonanie robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w
punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi 1 majagcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej, sciezek rowerowych oraz chodnikow i wjazdow.

Zakres wykonania prac geodezyjnych:

- odtworzenie trasy drogowej, $ciezek rowerowych chodnikami wraz z wjazdami, punktami
wysokosciowymi w terenie ptaskim wykona¢ po dlugosci osi jezdni glownych, osi drog
zbiorczo — rozprowadzajacych lub osi drog poprzecznych.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego 1 wysokosciowego punktéw gtownych
osi trasy i punktow wysokosciowych,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punktow w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem
oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Reper - stabilizowany punkt wysokosciowej osnowy, dla ktérego wyznaczono

wysoko$¢ w przyjetym uktadzie odniesienia.

1.4.3. Reper roboczy - jest rodzajem repera zaktadanego w celu zaggszczenia osnowy.

1.4.4. Osnowa podstawowa - zbidr odpowiednio wybranych i stabilizowanych punktow
terenowych (reperow), dla ktorych okreslono wspoirzedne plaskie lub wysokosciowe w
przyjetym uktadzie wspotrzednych.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa tworzona jest na potrzeby konkretnej roboty

1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi
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polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00. “Wymagania ogolne”
punkt 1.4,

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robdt
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogdlne”, punkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-
00.00.00. “Wymagania ogo6lne”, punkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m 1 dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostalych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe §rednicy 5
mm i dhugosci od 0,04 do 0,05 m. “Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekroj
prostokatny.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogdlne”, punkt
3.

3.2. Sprze¢t pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowa¢ nastgpujacy
sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- taSmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogolne”,
punkt 4.

4.2. Transport sprze¢tu i materialow
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6dt podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogo6lne”, punkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od
1 do 7). Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspolrzedne punktéw glownych trasy oraz reperow. Pomiary
wykona¢ po dtugosci osi jezdni gtownych, osi drog zbiorczo — rozprowadzajacych lub osi drog
poprzecznych. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o
wszelkich btgdach wykrytych w wytyczeniu punktow gléwnych trasy 1 (lub) reperow
roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien
sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu
istotnie r6znig si¢ od rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej 1 rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza,
ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzag Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazuja
na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca obowigzany jest kontrolowa¢ wytyczenie
wszystkich urzadzen w stosunku do projektowanych rozwigzan drogowych oraz innych branz.
Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i1 jednoznaczny charakterystyke i
polozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a
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ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostatle prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej
realizacji robot naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy
punktami gltéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢é 50 m. Zamawiajacy
powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej,
a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami
roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 50 metréw, w terenie
falistym powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji. Repery
robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze
nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru. Rzgdne reperéw roboczych nalezy okres§la¢ z taka doktadno$cig, aby $redni biad
niwelacji po wyroéwnaniu byl mniejszy od 2 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w
nawigzaniu do reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych 1 w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 10
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowe] nie moze by¢ wigksze niz Scm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z dokladnosciag do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatlow
wymienionych w punkcie 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy
Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza
granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw 1 wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa o0raz w
miejscach wymagajacych uzupetnienia dla  poprawnego przeprowadzenia robot
1 w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Do wyznaczania krawedzi nasypow
1 wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w
przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr.
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Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé¢ do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglos$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie
nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

5.6. Osnowa realizacyjna (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej 1 wysokosciowe;,
Wykonawca zobowigzany jest do zalozenia, utrzymania i uzupekniania osnowy realizacyjnej o
wspotrzednych poziomych i1 wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robdt. Opracowany
przez Wykonawce 1 zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru Projekt Osnowy Realizacyjne;j
powinien spelnia¢ nastepujace warunki:

a) punkty osnowy realizacyjnej nalezy wyznaczy i utrwali¢ poza terenem wykonywania
robot oraz odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,
b) odleglos¢ pomigdzy punktami winna wynosi¢ $rednio okoto 250m, a kazdy punkt

powinien by¢ oznaczony w sposob zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru tak, aby byt
widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

C) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy realizacyjnej oraz kryteria jej
doktadno$ci winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych
GUGIK: G-3 (Geodezyjna obstuga inwestycji), G-3.1 (Osnowy realizacyjne) i G-3.2 (Pomiary
realizacyjne)

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogélne”, punkt
6.

6.2. Kontrola jakosSci prac pomiarowych

Kontrolg¢ jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK z punktu 10 zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszej
SST. Wymagania i kryteria doktadnosci dla robdt pomiarowych zawarte sg w Instrukcjach
Technicznych GUGIK: G-3 (Geodezyjna obstuga inwestycji) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne).
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy
realizacyjnej przeprowadzanych w oparciu o stale punkty geodezyjne. Pomiary kontrolne
odpowiednich fragmentow osnowy realizacyjnej nalezy wykonywaé przed rozpoczgciem
wiekszych robdt, a takze co miesigc w trakcie prowadzenia robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogdlne”, punkt 7.

30




Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne D — 01.00.00 Roboty przygotowawcze

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy wraz z chodnikami w terenie, czyli
wykonanie wszystkich robét sktadowych okre§lonych w niniejszej SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogo6lne”, punkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru. Na podstawie pomiarow kontrolnych nalezy sporzadzi¢
protokoty odbioru robot. Jezeli wszystkie pomiary daty wyniki zgodne z projektem, wykonane
roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami. Jezeli cho¢ jeden pomiar kontrolny dat wynik
niezgodny z dziennikiem pomiarow, Wykonawca jest zobowiazany do ponownego wykonania
niezbednych pomiar6w na wilasny koszt. Czynnosci te musza by¢ odpowiednio
udokumentowane.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatno$ci podano w SST D-00.00.00. “Wymagania
ogolne”, punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1km wykonania robot obejmuje:

- zalozenie roboczych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych) wzdluz osi trasy
drogowej i ich ochrona przez caty okres budowy,

- wyznaczenie punktow gldwnych osi trasy 1 punktoéw wysokosciowych,
- uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktami, 0 wyznaczenie = dodatkowych  punktow

wysokosciowych,
- Wyznaczenie przekrojow  poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow,

- dodatkowe pomiary na zadanie Projektanta lub Inspektora, ktore wynikaja zaréwno z
projektu jak i innych robot dodatkowych,

- osadzenie w gruncie zelbetowych stupkéw pomiarowych i ich niwelacja w trakcie trwania
budowy,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- ochrona 1 ewentualne przeniesienie istniejacych reperow panstwowych 1 znakéw
geodezyjnych wraz z odpowiednimi uzgodnieniami.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-N-99310:2000 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Terminologia

10.2. Instrukcje

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych. Gtowny Urzad
Geodezji i Kartografii.

. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2 Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGiK 1983.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK 1979

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

. Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu.

. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

0O ~NO Ol WD
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA

TECHNICZNA
D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG CPV 45 111
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specytikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbidrkg elementéw ulic w ramach realizacji
inwestycji: ,, Remont nawierzchni chodnika drogi powiatowej nr 1181 N ulicy Westerplatte
(odc. od wjazdu na dworzec PKP do bazy GDDKIiA) w Pasteku.”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu
przetargowym i przy realizacji umowy na wykonanie robdt zwigzanych z realizacjg zadania
wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z rozbiorkg elementoéw ulic.

Zakres wykonania robdt obejmuje rozbiorki:

- nawierzchni wjazdéw wraz z podbudowami,

- nawierzchni chodnikéw wraz z podbudowami,

- krawgznikow 1 obrzezy,

Materialy z rozbidrek nadajace si¢ do ponownego wykorzystania nalezy spaletowac i
przewies¢ na plac Inwestora.

Pozostale elementy betonowe, nalezy wywies¢ 1 zutylizowac.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podstawowe stosowane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej
sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D-00.00.00. “Wymagania ogolne” punkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace roboét
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogo6lne” punkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano z SST D-
00.00.00. “Wymagania ogo6lne” punkt 2.
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3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00. “Wymagania og6lne” punkt
3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrkg elementéw ulic moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- spycharki,

- tadowarki,

- samochody ci¢zarowe,

- zrywaki,

- mtloty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- koparki,

- wciggarka reczna,

- mtlot pneumatyczny z agregatem,

- przecinarka tarczowa,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogo6lne”
punkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki
Materiaty z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw ulic obejmuja usunigcie z terenu budowy elementow

wymienionych w punkcie 1.3 poza materialem o znaczeniu historycznym przeznaczonym do

ponownego wbudowania zgodnie z dokumentacja projektowa lub wskazaniami Inspektora

Nadzoru.

Inspektor Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie dokumentacji

inwentaryzacyjnej, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow. Roboty
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rozbiorkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub rgcznie w sposéb okreslony w SST lub
przez Inspektora Nadzoru. W przypadku ich uszkodzenia koszt wymiany ponosi Wykonawca.
W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych nalezy
wykona¢ roboty zgodnie SST D-05.03.11. ,Frezowanie na zimno”. Wszystkie elementy
mozliwe oraz przeznaczone do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasno$cig
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
Elementy 1 materiaty, ktore stajg si¢ wtasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usuni¢te z terenu
budowy. Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementow ulic znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych
nalezy wypehi¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i
zagesSci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-02.03.01. “Roboty ziemne.
Wykonanie nasypow”’.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli, jakosci robdt podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogo6lne” punkt
6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakos$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdw przewidzianych do
powtornego wykorzystania. Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po
usunigtych elementach nawierzchni powinno spetniaé wymagania okreslone w SST D-
02.03.01. “Roboty ziemne. Wykonanie nasypow”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogolne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa robdt zwigzanych z rozbidrka elementow ulic jest:

- dla rozbiorki nawierzchni jezdni wraz z podbudowami - m? (metr kwadratowy),
- dla rozbidrki nawierzchni chodnikow, zjazdow - m? (metr kwadratowy),
- dla rozbiorki kraweznikow i obrzezy - m (metr),
- dla demontazu tablic oznakowania pionowego - Szt. (sztuka),

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00. “Wymagania ogolne” punkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00. “Wymagania
og6lne” punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robdt obejmuje:

a) dla rozbidrki nawierzchni chodnikéw, wraz z podbudowami:

- przygotowanie i zabezpieczenie pasa robot,

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- reczne wyjecie ptyt, kostek brukowych, rozkucie i zerwanie nawierzchni z innych materiatow,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

- wykonanie koryta do wysokosci rzednych projektowanych i zageszczenie podloza (w
przypadku wykonania projektowanej nawierzchni w miejscu rozbiorki),

- sktadowanie materiatow,

- segregowanie materialdow pod katem mozliwosci powtdrnego uzytku,

- oczyszczenie materiatow nadajacych sie do uzytku,

- zapewnienie §rodkow transportu,

- zatadunek na $rodku transportu,

- wywoz do depozytu miejskiego materiatow nadajacych si¢ do uzytku wraz z roztadunkiem,

- wyw0z na wysypisko materiatow nie nadajacych si¢ do powtérnego uzytku z roztadunkiem 1
utylizacja;

b) dla rozbiorki kraweznikow 1 obrzezy:
- przygotowanie 1 zabezpieczenie pasa robot,
- wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozbiorki,
- odkopanie kraweznikdéw lub obrzezy wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i taw betonowych,
- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
- uporzadkowanie miejsca robot,
- sktadowanie materiatow,
- zapewnienie srodkow transportu,
- zatadunek na $rodku transportu,
- wywo0z na wysypisko z roztadunkiem 1 utylizacja;

Koszt jednostkowy utylizacji nalezy przyjmowa¢ zgodnie z ceng przyjecia jednostki
utylizowanego materiatu przez punkt utylizacji
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-D-95017  Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000  Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia
3. PN-D-96002  Tarcica liSciasta ogdlnego przeznaczenia
4. PN-H-74219  Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogélnego stosowania
5. PN-H-74220  Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogo6lnego
przeznaczenia
6. PN-H-93401  Stal walcowana. Katowniki rownoramienne
7. PN-H-93402  Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane na gorgco

8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim, okragtym i

kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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