PRZEDMIAR ROBOT

Remont nawierzchni DP 1158N w miejscowosci Osiek. Etap IIl.

| Ip. Opis robot j.m. ilos¢

1 |Wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych [1150 ] km 1,15
Frezowanie nawierzchni bitumicznej w miejscach wtgczen oraz lokalnie

2 |w celu profilacji istniejacej nawierzchni. Gtebokos¢ frezowania 0-4 cm m?2 3 000,00
[3000]

3 |Oczyszczenie i skropienie nawierzchni [5500] m2 5 500,00

4 Warstwa wyréwnawcza z mieszanki AC 16 W Kr 3 w ilosci 75 kg/m?2 Mg 412,50
[5500X0,03X2,5]

5 |Oczyszczenie i skropienie nawierzchni [5500] m?2 5 500,00

6 Nawierzchnia z mieszanki SMA 8 KR 3-4 warstwa $cieralna gr.3 cm m2 5 500,00
[5500]
Nawigzanie istniejgcych zjazdéw na pola nieutwardzonych do nowe;j

. niwelety drogi poprzez wykonanie utwardzenia kruszywem tamanym C 5 2400
9073 0 Uziarnieniu 0/31,5 $r. grubosci 10 cm na gtebokos¢ od 0,5 do 2 m !
mb. [4X3X2]
Nawigzanie istniejgcych wjazdéw indywidualnych utwardzonych do

8 nowej niwelety drogi poprzez wykonanie naktadki bitumicznej z m2 144 00
mieszanki SMA 8 $r. grubosci 4 cm na gtebokos¢ od 0,5 do 2 mb. !
[24X3X2]
Scinka mechaniczna istniejgcych poboczy gruntowych na szer. 0,5 m

9 |wraz z odwozdem i utylizacjg urobku. Grubos¢ Scinania Srednio 15 cm. m?2 754,00
[754]
Wykonanie poboczy z mieszanki kruszyw Cqq/5 0 uziarnieniu 0/31,5

10 | Y ionante Popoty 2 mieszs oW oo i o/ m2 754,00
stabilizowanych mechanicznie grubosci 15 cm i szerokosci 0,5 m. [754]




